
附件2：
福建省“大学生创新创业训练计划”
项目申报书

	学校名称：
	华侨大学厦门工学院

	项目名称：
	自制智能小车设计培训计划

	项目类型：
	■ 创新训练项目

	
	□  创业训练项目

	
	□  创业实践项目

	负 责 人：
	廖斌

	指导教师：
	唐晓明  林剑峰


福建省教育厅
二〇一二年 五 月
填 写 须 知
一、项目分类说明：

1.创新训练项目是本科生个人或团队，在校内导师指导下，自主完成创新性实验方法的设计、设备和材料的准备、实验的实施、数据处理与分析、总结报告撰写等工作。

2.创业训练项目是本科生团队，在校内导师指导下，团队中每个学生在项目实施过程中承担一个或多个具体的角色，通过编制商业计划书、开展可行性研究、模拟企业运行、进行一定程度的验证试验，撰写创业报告等工作。

3.创业实践项目是学生团队，在学校导师和企业导师共同指导下，采用前期创新训练项目（或创新性实验）的成果，提出一项具有市场前景的创新性产品或者服务，以此为基础开展创业实践活动。申报该类项目需额外提交企业导师合作指导协议书作为附件。
二、申报书请按顺序逐项填写，填写内容必须实事求是，表达明确严谨。空缺项要填“无”。

三、申请参加大学生创新创业训练计划项目团队的人数含负责人在内不得超过5人。
四、表格中的字体小四号仿宋体，1.5倍行距；需签字部分由相关人员以黑色钢笔或水笔签名。均用A4纸双面打印，于左侧装订成册。

五、推荐上报的计划项目由学校分管领导在申报书上签署意见、签字并加盖公章后，一式五份（均为原件），报送省教育厅高等教育处。
	项目名称
	智能小车设计培训计划

	项目起止时间
	2012     年    5月 至    2013 年   5月

	负责人
	姓名
	年级
	学院
	学号
	联系电话
	E-mail

	
	廖斌
	09
	厦门工学院
	0902104017
	18959267011
	582808314@qq.com

	项目组成员
	邓必武
	09
	厦门工学院
	0902104009
	15396203163
	370543084@qq.com

	
	黄宇鸿
	09
	厦门工学院
	0902105013
	13559221250
	michae1250@126.com

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	指导教师
	姓名
	唐晓明
	职务/职称
	主任/高级工程师

	
	所在单位
	华侨大学厦门工学院创新实践中心

	
	联系电话
	15659982821
	E-mail
	taxm2008@126.com

	指导导师
	姓名
	林剑峰
	职务/职称
	     实验员

	
	所在单位
	电子信息系

	
	联系电话
	15880776795
	E-mail
	346211400@qq.com

	一、项目简介（50字左右）
智能轮式小车设计培训计划，是一项基于工科电子类学生对于所学单片机技术、控制理论等专业知识的应用以及拓展的培训计划。本项目的宗旨在应用CDIO构思、设计、实施、运行全过程的项目培训计划，全面提高电子类学生的动手能力及创新实践能力，同时激发学生对专业知识的自主学习的兴趣和热情。


	二、申请理由（包括自身/团队具备的知识、条件、特长、兴趣、前期准备等）

本团队依托华侨大学厦门工学院CDIO创新实践中心的优质资源，及经验丰富的教学团队，有充足的信心完成本次项目。本团队成员均为电气专业学生组成具备相关的电路设计基础、单片机基础知识、自动控制理论基础知识。由CDIO创新实践中心主任唐晓明老师指导。本团队成员同时均为“飞思卡尔”全国智能小车设计电磁组队员，对智能小车传感器电路,单片机电路设计及单片机编程有较浓的兴趣。
本团队早期已购买了相关资料及基础设备，且已在CDIO创新实践中心建立了专门工作室，使得本团队有固定的工作环境及较好的设备支持，并由资深老师进行学术指导。




	三、项目方案（计划、技术路线、人员分工等）
智能轮式小车项目完成时间10个月。具体计划如下：

1.查找相关资料，智能轮式小车整体方案构思阶段。
2. 智能轮式小车结构设计选型、控制电路硬件设计。
3. 结构制作、拼装，控制电路硬件板制作、

4. 智能轮式小车单片机软件编程。

5. 智能轮式小车调试运行。
技术路线：智能轮式小车在控制方面采用自制的以飞思卡尔HCS12单片机为核心的控制板控制伺服舵机驱动小车自动运行。在结构上采用模型小车组件和自制零件拼装。
本项目的电路设计由廖斌同学负责，在规定的时间内按要求完成小车的电路设计及单片机控制软件编程规划。完成后由其负责为其他队员讲解控制方面的方案及思路。控制电路板制作与焊接及硬件调试由黄宇鸿同学负责，其并负责相应软件的编程设计，完成后进行系统的技术交流并做详细工作记录。小车的控制算法由邓必武同学负责，负责查找相关资料并与黄宇鸿同学交流由程序完成实现控制算法及控制，完成后将自己所学知识与其他队员进行分享最后共同交流解决，所遇到的技术难点请教指导老师。
相关部件完成后程序装机调试达到较为满意为止。此后将由所有队员共同完成本次设计相关实验数据的整理，及后期单片机模块的电路设计完善及程序优化，并在指导老师的指导下撰写本次项目论文。

	四、项目特色与创新点
当今社会对大学生的职业技能要求越来越高，而应届大学毕业生往往只将知识停留在课本的层面上因而无法达到企业的要求，以致多数应届毕业生都需要一定时间的上岗前培训。这也是当今大学生就业难的原因之一。

本项目在技术上的特色就是通过自动行走控制的直立式双轮小车的设计实施，熟练掌握单片机电路及软件的编程，掌握现代控制理论运用的方法并将其算法运用解决平衡行走等控制问题，而这些实践活动在我们传统教学方式是无法深刻体验的。本项目采用实际的智能车模设计，激励学生对所学专业知识的运用及促进对相关知识的自主学习，并从中获得课堂上所不能得到的专业技能。利用项目驱动的机制，改变以往枯燥无味的专业课程学习，本培训计划将以往所学的知识充分利用并巩固，为将来就业打下扎实的基础，项目的实施还能提高我们团队协同合作的能力。
本计划在学习训练方式的创新点是使基于普通的竞赛设计提高转变为自主创新项目。

	五、项目进度安排

2012年3~4月组织培训完成第一次竞赛小车的设计思路及相关的电路设计

2012年5~6月组织自主学习相关单片机的程序编程

2012年7月份组织参加第七届“飞思卡尔“杯智能小车竞赛
2012年8~2013年4月优化重新设计小车电路，并在原竞赛小车电路基础上重新开发单片机模块电路及控制软件。
2013年5月完成项目，并完成相关论文报告


	六、项目经费使用计划（要求说明项目经费）
组织参加比赛及校间，校企交流                           约1200元

竞赛专用“飞思卡尔“单片机及开发系统套件 2~3套         约1500元
飞思卡尔专用车模及相关配件  2~3套                      约3000元
51单片机及系统开发套件 2~3套                           约1000元
购买相关制作电路板配件（如电路各类芯片等）              约2000元
外购加工零配件                                          约2000元
费用总计                                                约10700元
（以上预算为初步估算实际费用以供应商提供为准）


	七、项目完成预期成果（论文级别、专利、设计、产品、服务；创新实践项目需说明公司规模、营业额等）
完成相关论文，并在国内核心期刊上发表

	指导教师意见：

本计划在技术上的特色就是通过学生自行设计自制自动行走控制的直立式双轮小车的设计实施，熟练掌握单片机电路及软件的编程，掌握现代控制理论运用的方法并将其算法运用解决平衡行走等控制问题。
本计划在学习训练方式是基于普通的竞赛设计的基础上提高转变为自主创新并具有
较好的训练课操作性，预计可以达到其他专业训练方法难以达到的效果
。鉴于该项目的综合情况，同意上报，并建议各级领导给予支持。
                                                签    名： 
年     月     日

	学院（系部）意见：

                                                签名盖章： 

年     月     日

	学校意见：

                                                签名盖章： 

年     月     日
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