华侨大学厦门工学院

大学生创新创业训练计划项目任务书

项 目 名 称：家庭鞋子管家机器人研发    
项 目 编 号：                          

所属系（部）：    厦门工学院机械系      

项目负责人 ：       童     博          

专 业 班 级：    机械设计3班          

指 导 教 师：       唐 晓 明           

起 止 年 限： 2012年6月 至2013年6 月

华侨大学厦门工学院教务处 制
	项目简况
	项目名称
	家庭鞋子管家机器人研发  

	
	项目类型
	A：创新训练项目      

	
	资助经费
	元
	项目起止时间
	2012年6月至2013年6月

	项目负责人
	姓   名
	童博
	性    别
	男
	出生年月
	1991年4月

	
	系（部）
	机械工程系
	专业班级
	机械设计3班

	
	E-mail
	912144018@qq.com
	电    话
	18650186785

	项目主要成员
	姓   名
	性别
	出生年月
	专业年级
	所在系（部）
	项目分工
	签   字

	
	蔡以彪
	男
	1991.09.15
	11电气
	电气系
	软件
	

	
	林永忠
	男
	1991.06.03
	10机械
	机械系
	机械
	

	
	陈明
	男
	
	10土木
	土木系
	软件
	

	
	陈骏杰
	男
	
	10电气
	电气系
	软件
	

	
	童博
	男
	1991.04.22
	09机械
	机械系
	筹划
	

	指导教师
	姓   名
	性别
	出生年月
	职   称
	最高学历
	最后学位
	研究方向

	
	唐晓明
	男
	1959
	高级工程师
	   本科
	本科
	

	
	E-mail
	taxm2008@126.com
	电   话
	15659982821

	
	姓   名
	性别
	出生年月
	职   称
	最高学历
	最后学位
	研究方向

	
	
	
	
	
	
	
	

	
	E-mail
	
	电   话
	

	项目具体实施方案
	项目计划：

（1）研究内容：

学习AVR单片机、ARM嵌入式技术应用

以AVR单片机、ARM嵌入式技术为控制系统，制作一台小型家庭服务机器人--家庭鞋子管家

（2）研究目标：运用嵌入式技术让机器人实现智能化自主运行通过声控，在主人需要的时候获取鞋子，自动判断行走路线，进行避障，运送所需鞋子给主人进行替换，将替换下来的鞋子准确放置到鞋架相应位置。

（3）拟解决的关键问题：对服务对象以及鞋架位置的确认，对物品的控制，行进过程中的避障。

（4）实验研究地点：CDIO工作室，学院各种机械加工实验室  

（5）项目活动流程：

       1.集中参加培训，接受指导老师指导，共同研习单片机、嵌入式技术。从AVR单片机入手，掌握单片机技术知识及应用，为自动化处理及系统编程打下基础，然后转入高级ARM嵌入式开发与应用。一边学习一边运用所拥有的材料工具进行模仿实验，理论学习与动手实践相结合， 快速掌握相关技术知识。

       2.培训之外的时间，安排自学计划，适当集中到图书馆查阅资料，互相讨论学习，每月至少两到三次会议，对培训内容进行总结、讨论，规整计划，合理安排培训进度。联系其他高校类似项目或科技创新公司进行参观、交流与学习。撰写项目研究报告。

       3.培训取得成果之后团队进行详细分工，完成家庭鞋子管家机器人的电路设计、机械部件设计、编程思想等工作。接着根据设计制作出初步模型，解决实际制作中的各种困难，对产品进行不断测试。从而对机械、电子、传感器、程序方面进一步加工，优化，增强功能，直到成品定型。

      4.为家庭鞋子管家机器人申请各项专利技术，撰写相应论文。

技术路线：

    家庭鞋子管家机器人以运送小车为大概原型，运用培训所掌握的嵌入式技术为控制技术，电路设计以ARM开发板为主，部分电路自主设计并手工焊接制作，机械部件采用购买或外协及自制加工部件，为减轻重量，非受力部件可采用亚克力板材等轻便材料。动力以四轮驱动为主要动力，车身上运用各种电子传感器，通过系统处理采集数据并分析实现智能化运动。对鞋子的控制部分根据实验实际情况进行设计改良，利用嵌入式技术控制舵机、电机等关节部位。

人员分工：

    童博：统筹规划团队各项工作进度等事宜；活动策划；机械设计、制图；机械加工；编程设计；舵机、电机采购、性能分析。

    陈明：协助研究报告撰写；搜寻资料；组织研讨会议；机械设计、加工；程序设计、编写。

    林永忠：撰写研究报告；联络相应技术指导老师，及学校机械加工设备与场地使用；机械设计、制图，机械加工。

    蔡以彪：传感器采购、性能分析；电子电路设计、制作；程序设计、编写；软件开发。

    陈骏杰：电子元件采购、管理；电子电路设计、制作；程序设计；实验数据统计；实验工具、器材管理。


	工作安排及进度
	项目内容
	时间安排

	
	1.设设计思路的确定，计图纸的改进。
	2012年~2013年一月

	
	2.市场的观察，基本实验材料的少量采购。
	2013年二月

	
	3.联系厂家，学校部门，根据条件选择相应的加工方案。
	2013年二月

	
	4.对一些重要的受力部分，较难加工的零部件进行讨论。
	2013年三月

	
	5.对原先的方案进行再一次的审核，确定购买的东西。
	2013年三月

	
	6.开始采购，根据设计方案选材。
	2013年四月

	
	7.在校方和校外厂家的帮助下开始制作模型。
	2013年四月~五月

	
	8.对模型进行升级，改进，适当的时候继续采购一些材料
	2013年六月

	拟提供成果及成果形式
	□文献材料综述           份          □调研报告      1   份

□研究或设计方案     1    份          □图纸              套

□实验记录               份          □论文           1   篇

□实物名称：    管家机器人                     主要技术指标：                  

□软件               1    份          □心得体会   （要求每人一份） 份

□展板（电子稿）         幅          □其他：

	经费使用详细计划
	项目内容
	使用经费（元）

	
	开关电源 
	单价200

	
	步进电机
	单价150*4

	
	步进电机控制器
	单价200*4

	
	红外接收管
	单价20

	
	红外发射管
	单价30

	
	AVR单片机AMELGE16,STC单片机
	单价50

	
	2.4G通信模块 *3（至少）
	单价20*3

	
	电子加工工具
	100

	
	AD芯片，运放，电阻，电容，电源芯片，继电器，彩屏
	600

	
	直流电机
	单价20*3

	
	锂电池
	单价70*3

	
	铜板，腐蚀剂，感光膜等电路板制作材料
	200

	
	导轨材料的选购
	360

	
	螺栓，螺钉连接件的购买
	50

	
	特殊金属加工件的加工费用
	200

	
	主体挡板的材料
	200

	
	小车制造用的车模
	100

	
	齿轮，涡轮，蜗杆等基本传动零件的购买
	100


	指导教师意见
	（要求对项目实施方案、时间进度安排及经费使用情况加以说明）

签字：                       年   月    日

	系（部）意见
	签字：                       年   月    日

	学院主管部门意见
	签字：                       年   月    日


注：项目任务书一式四份，教务处、项目主持人所在系（部）、项目组、项目指导教师各执一份
